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Beschreibung

Die Erfindung betrifft einen Christbaumstinder,
nach dem Oberbegriff des Anspriiches 1.

Es sind Christbaumsténder bekannt, bei denen
auf einer Platte oder auf einem FuBteil eine senk-
recht nach oben stehende Hilse vorgesehen ist,
welche zur Aufnahme des unteren Endes des
Christbaumstammes dient. In der Umfangswand
der Hilse sind im gleichmiBigen Abstand umlau-
fend Klemmschrauben vorgesehen, welche die Hul-
se durchsetzen und zum Einklemmen und damit
zum Festlegen des Christbaumstammes im Inneren
der Hiilse dienen. Nachteilig hierbei ist, daB Uber
die zumeist nur mit Fingerkraft zu betdtigenden
Klemmschrauben eine nur geringe Klemmwirkung
auf den Stamm aufgebracht werden kann, so daB
die Befestigung eines Christbaumes mit diesen be-
kannten Christbaumstdndern nicht zufriedenstel-
lend ist. Weiterhin ist das exakt senkrechte Aus-
richten des Christbaumstammes, was aus &stheti-
schen Grlinden wiinschenswert ist, nur sehr schwer
zu bewerkstelligen. SchlieBlich bedarf das Ausrich-
ten und Klemmen der Hilfe einer zweiten Person,
da ein gleichzeitiges Halten des Baumes und An-
ziehen der Klemmschrauben praktisch nicht mog-
lich ist.

Es ist auch bekannt, den Stamm des Christ-
baumes in einer entsprechend lberdimensionierten
Bohrung eines FuBteiles mittels Holzkeilen festzule-
gen.

Die DE-AS 23 52 892 zeigt einen Haltestidnder,
insbesondere zum Aufstellen von Christbdumen,
bei dem in bekannter Weise auf einer Bodenplatte
eine Aufnahmehiilse senkrecht angeordnet ist. Im
Inneren dieser Aufnahmehiilse ist eine zweite Hul-
se gleitbeweglich geflihrt und stlitzt sich mit ihrem
bodenseitigen Ende auf einer entsprechend dimen-
sionierten Druckfeder ab. Diese innere koaxial be-
wegliche Hulse dient zur Aufnahme des Stammes
des Christbaumes. An der duBeren Hilse sind in
deren oberem Randbereich Bligel derart angeord-
net, daB sie in Richtung auf die Mittelachse der
beiden Hilsen schwenkbeweglich sind. Zur Befesti-
gung eines Christbaumstammes in diesem bekann-
ten Haltestdnder wird das untere Ende des Stam-
mes in die innere koaxial gleitbeweglich gefiihrte
Hilse eingeflihrt und dann zusammen mit der Hil-
se entgegen der Federkraft in der duBeren Hilse
nach unten geflihrt. Im Zuge der durch Schwerkraft
unterstlitzten Bewegung des Stammes zusammen
mit der inneren Hiilse k&nnen die an der duBeren
Hilse vorgesehenen Biigel nach innen schwenken,
gelangen dort mit der Umfangsoberfliche des
Baumstammes in Anlage und zentrieren diesen.
Nachteilig hierbei ist, daB dieser bekannte Christ-
baumstédnder nur in einem bestimmten Durchmes-
serbereich des Christbaumstammes ordnungsge-
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ma3B arbeitet, wobei darliberhinaus bei einer we-
sentlichen Abweichung des Stammquerschnittes
von der Kreisform ein einwandfreies senkrechtes
Halten und Zentrieren des Stammes nicht mehr
mdglich ist.

Die DE-PS 25 47 184 zeigt einen Baumstin-
der, bei dem der zu befestigende Baumstamm in
einer mit Schlitzen versehenen Hilse geflihrt ist,
wobei ein keilférmiger Verdrdngungskdrper nach
Art einer Uberwurfmutter auf den uBeren Umfang
der Hilse aufgeschraubt wird und durch sein keil-
férmiges Verdrdngungsprofil radial angeordnete
PreBbacken in Richtung auf den Baumstamm
drdngt. Durch die sich radial nach innen bewegen-
den PreBbacken wird der in der Hilse geflihrte
Baumstamm schliellich eingeklemmt und lagefi-
xiert. Auch bei diesem bekannten Baumsténder ist
nachteilig, daB bei einer Abweichung des Baum-
stammquerschnittes von der Kreisform eine un-
gleichmiBige Anlage der PreBbacken und somit
eine ungenlgende Befestigung einerseits und eine
nicht v8llig senkrechte Ausrichtung andererseits er-
folgt.

Die DE-OS 30 03 233 und auch die US-PS
2,260,932 zeigen eine Vorrichtung zur vertikalen
Halterung stabformiger Gegenstinde, insbesonde-
re von Baumstdmmen, bei der mittels eines auf-
wendigen Spanndrahtsystems der zu befestigende
Baumstamm in einer entsprechenden Halterung
nach Art eines Schiffsmastes verspannt und gehal-
ten wird. Abgesehen davon,daB sich die Spann-
drdhte Uber einen nicht unerheblichen Teil der L&n-
ge des Baumstammes ersirecken, sind diese be-
kannten Vorrichtungen ausgesprochen aufwendig in
ihrer Bauweise und darlberhinaus umsténdlich zu
bedienen.

Die DE-PS 20 42 zeigt einen Christbaumhalter
mit einem mit vertikal verlaufenden Durchbriichen
versehenen Zylinder, der senkrecht auf ein FuBteil
oder Gestell aufgesetzt ist. Die schlitzférmigen
Ausnehmungen werden von Biigeln durchsetzi,
welche in horizontal verlaufenden Drehachsen der-
art geflihrt sind, daB sie eine Schwenkbewegung
ausflihren kdnnen. Das obere Ende der Biigel ist
scharfkantig zugespitzt, wihrend das untere Ende
stumpf ist und in Ruhestellung des Biigels ins
Innere des Zylinders vorragt. Beim Einflihren des
Christbaumstammes in das Innere des Zylinders
gelangt im Zuge der nach unten gerichteten Ein-
flihrbewegung das untere Ende des Baumstammes
in Anlage mit den nach innen vorragenden Enden
der Biigel, so daB diese um die horizontalen Ach-
sen schwenken und die mit den scharfkantigen
Haltespitzen versehenen Enden der Bligel ins Inne-
re des Zylinders eingedrlickt werden, wo sie sich
im Holzmaterial des Baumstammes verkrallen und
den Baumstamm halten sollen. Nachteilig hierbei
ist, daB bereits im Zuge der Einflihrbewegung die
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Haltekrdfte aufgebracht werden sollen, so daB bei
einem fortlaufenden Einflihren des Baumstammes
in die Halterung progressiv anwachsende Krifte
Uberwunden werden missen, welche schlieBlich so
hoch werden, daB8 der Baumstamm nicht weiter in
die Halterung eingeflinrt werden kann, obwohl die
Haltekanten oder -klauen an den Bligeln noch nicht
flr eine ausreichend sichere seitliche Fixierung ge-
sorgt haben.

Aus der DE-OS 23 581 51 ist ein Christbaum-
stdnder bekanntgeworden, der im wesentlichen aus
einem Aufnahmeteil zur Aufnahme des unteren En-
des des Christbaumstammes und sich hiervon ra-
dial nach auBen erstreckenden ausziehbaren Bei-
nen besteht. Das Aufnahmeteil weist beispielsweise
drei Klemmpratzen oder Halteklauen auf, welche
Uber eine gemeinsame Spanneinrichtung und ein
dazwischengeschaltetes Kniehebelgelenk in Rich-
tung auf die Stammoberfliche bewegbar und von
dieser wegbewegbar sind. Durch eine Betdtigung
der Spanneinrichtung, welche im Ausflihrungsbei-
spiel eine Spannschraube ist, wird eine horizontale
Platte auf- und abbewegt, und an der Platte ange-
lenkte Kniehobelverbindungen wirken auf die ein-
zelnen Klemmpratzen ein. Wie bei den anderen
genannten Christbaumstdndern nach dem Stand
der Technik ist es auch beim Christbaumsténder
gemiB der DE-OS 23 58 151 nachteilig, daB auf-
grund der gleichzeitigen, zwanglaufig geflihrten Be-
wegung der einzelnen Klemmpratzen unrunde
Baumstdmme nur sehr schwer exakt vertikal einge-
spannt werden kdnnen. Beim Gegenstand der DE-
OS 23 58 151 erfolgt daher das abschlieBende
genaue Ausrichten des eingespannten Christbaum-
stammes in vertikaler Richtung durch Stellschrau-
ben an den radial duBeren Enden der Standbeine,
mittels derer entweder Unebenheiten des Bodens
ausgeglichen werden kdnnen, um den Weihnachts-
baum ins Lot zu bringen, oder aber eine schiefe
Einspannung des Christbaumstammes kompensier-
bar ist, um den Weihnachtsbaum in vertikaler Lage
aufstellen zu k&nnen.

Aus der US-A-3 231 226 ist ein gattungsgema-
Ber Christbaumstédnder bekannt, bei dem die Ab-
stitzung des Baumstammes gegeniber einem
FuBteil durch insgesamt drei bligelférmige klapp-
bewegliche Stitzstreben erfolgt, die mit einem
Ende schwenkbar an dem FuBteil gelagert sind und
mit ihrem anderen Ende an den Stamm des Christ-
baums anlegbar sind. Weiterhin vorgesehen ist
eine Drahtlitze oder dergleichen, die Uber eine
Schrauben-/Mutteranordnung um die an dem
Baumstamm anliegenden Enden der Stilitzstreben
herumlegbar und anziehbar ist, so daB die freien
Enden der Stitzstreben gegen den Stamm des
Christbaums gedrlickt werden und diesen in der
eingespannten Stellung halten sollen.
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Nachteilig bei dem gattungsgemadBen Christ-
baumstédnder ist zunédchst, daB durch die als FlU-
gelmutter oder dergleichen ausgebildete Spannein-
richtung nur vergleichsweise geringe Spannkrifte
auf die Drahtlitze und somit auch nur entsprechend
geringe Haltekridfte auf den Christbaumstamm auf-
gebracht werden kdnnen. Weiterhin ist bei dem
gattungsgemiBen Christbaumstidnder ein sicheres,
d.h. standfestes Aufstellen eines Christbaums nur
bedingt oder schwierig zu bewerkstelligen, insbe-
sondere von einer einzelnen Person. Die Grlinde
hierflir sind zundchst das bereits erwdhnte um-
stdndliche und kraftaufwendige Spannen der Draht-
litze mittels der Flligelmutter, wobei dieses Span-
nen im Falle einer einzelnen Person nur mit einer
Hand erfolgen kann, da zugleich der Christbaum
noch mit der anderen Hand gehalten werden muB,
bis der Einspannvorgang abgeschlossen worden
ist. Weiterhin ist der fertig eingespannte Christ-
baum nur mangelhaft an seitlichen Kippbewegun-
gen gehindert, da die Ausgestaltung der Stiitzstre-
ben und deren Lagefixierung am Stamm mittels der
zu spannenden Drahtlitze Gleitbewegungen des
Baumstammes gegenliber den Anlagebereichen
der Stitzstreben ermd&glicht. Kippbewegungen des
Baumstammes werden also von dem Christbaum-
stdnder nicht sicher verhindert, da die flexible Aus-
gestaltung der gesamten Stltz- und Spannvorrich-
tung ein gewisses Nachgeben erlaubt. Ein einseitig
stark belasteter Baum kann sich daher im Laufe
der Zeit in Richtung der Belastungsseite neigen,
wobei die Anlageenden der Stiitzstreben aufgrund
der vergleichsweise geringen, mittels der FIli-
gelschraube aufzubringenden Spannkrifte einer-
seits und der statisch unglinstigen Ausgestaltung
der gesamten Halte- und Spanneinrichtung ande-
rerseits nachgeben.

Demgegeniiber liegt der Erfindung die Aufgabe
zugrunde, einen Christbaumstdnder nach dem
Oberbegriff des Anspruchs 1 derart auszubilden,
daB ein hiermit aufgestellter Baum einfach und
trotzdem standfest aufgestellt werden kann.

Die L&sung dieser Aufgabe erfolgt erfindungs-
gem3B durch die im Anspruch 1 angegebenen
Merkmale.

Dadurch, daB das eine Ende des Kraftlibertra-
gungselementes unmittelbar und das andere Ende
des Kraftlibertragungselementes mittelbar Uber die
Spanneinrichtung mit dem FuBteil verbunden ist,
ergibt sich eine statisch einwandfreie und definierte
Festlegung des Baumstammes in dem Christbaum-
stdnder. Etwaige Kipp- oder Ausweichbewegungen
des Baumes im eingepannten Zustand werden von
dem als zusitzliche Verspannung wirkenden Kraft-
Ubertragungselement mittelbar und/oder unmittel-
bar Uber die Spanneinrichtung in das FuBteil einge-
leitet und von diesem aufgenommen, so daB der
Baumstamm sicher und fest steht.
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Die Unteranspriiche haben vorteilhafte Weiter-
bildungen der Erfindung zum Inhalt.

Durch die MaBnahmen des Anspruches 2, wo-
nach die Schwenkachsen der Halteelemente in ei-
ner ihnen gemeinsamen Ebene angeordnet sind,
wird vorteilhaft eine gleichmiBige Anlage der Hal-
teelemente an die Umfangsoberfliche des freien
Endes des Baumstammes erreicht.

Durch die MaBnahmen der Anspriiche 3 bis 5
wird in baulich einfacher Weise vorteilhaft erreicht,
daB erhebliche einstellbare Krifte auf die Umfangs-
oberfldche des freien Endes des Christbaumes auf-
gebracht werden k&nnen.

Durch die Ausgestaltung der freien Endberei-
che der Halteelemente in Form von Klauen, die
sich mit zunehmender Haltekraft in dem Baum-
stamm verkrallen, wird gemaB Anspruch 6, in einfa-
cher Weise eine besonders zuverldssige Halterung
des Stammes erreicht, insbesondere wenn gemiB
Anspruch 7 hierbei eine in Richtung des FuBteils
weisende Kraftkomponente erzeugt wird.

Durch die Ausgestaltung der Erfindung gemaB
den Anspriichen 8 bis 11 wird ein Christbaumstan-
der geschaffen, der sich einfach und insbesondere
preiswert herstellen 138t.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorlie-
genden Erfindung ergeben sich aus der nachfol-
genden Beschreibung einer Ausflihrungsform an-
hand der Zeichnung.

Es zeigt:

Fig. 1 schematisch stark vereinfacht in einer
teilweisen seitlichen Schnittdarstellung
eine erste Ausflihrungsform der vorlie-
genden Erfindung;

Fig. 2 schematisch stark vereinfacht eine
Draufsicht von oben auf die Ausflih-
rungsform gemis Fig. 1;

Fig. 3 eine andere Ausgestaltungsmdglich-
keit des Christbaumstinders; und

Fig. 4 eine zweite Ausfihrungsform der vor-

liegenden Erfindung.

Ein in der Zeichnung allgemein mit 2 bezeich-
neter Christbaumstiander weist gemiB Fig. 1 im
wesentlichen ein FuBteil 4, beispielsweise eine
massive Metallplatte, ein Dreiecksstdnder oder dgl.,
und ein hierauf angeordnetes Aufnahmeteil 6 auf,
welches zur Aufnahme eines in der Zeichnung
nicht ndher dargestellten Stammes des Christbau-
mes dient. Das Aufnahmeteil 6 besteht im wesentli-
chen aus einem Kreiszylinder 8 mit zum FuBteil 4
senkrechten Seitenwdnden sowie einem hierin koa-
xial angeordneten Aufnahmekegel 10, dessen Sei-
tenwand gemdB der Darstellung in Fig. 1 derart
geneigt ist, daB sich der Aufnahmekegel 10 ausge-
hend von dem FuBteil 4 nach oben hin zum Rand-
bereich des Zylinders 8 erweitert. Mittig in dem
Aufnahmekegel 10 ist ein Zentrierdorn 12 senk-
recht nach oben stehend angeordnet. Wie insbe-
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sondere aus Fig. 2 hervorgeht, sind am &uBeren
Umfang des Aufnahmeteiles 6 bzw. dessen Zylin-
der 8 mehrere Halteelemente 14, 16, 18 und 20
vorgesehen. Die Halteelemente 14, 16, 18 und 20
sind hierbei schwenkbeweglich in am duBeren Um-
fang des Zylinders 8 vorgesehenen bzw. hieran
befestigten Lagerstlitzen 22, 24, 26 und 28 mittels
Schwenkachsen 30, 32, 24 und 36 schwenkbeweg-
lich gelagert. Die den Schwenkachsen 30, 32, 34
und 36 gegeniberliegenden Endbereiche der Hal-
teelemente 14, 16, 18 und 20 bilden Anlageberei-
che 38, 40, 42 und 44, welche zur Anlage an einen
in dem erfindungsgemiBen Christbaumstidnder 2
zu befestigenden Christbaumstamm dienen, wie
noch erldutert werden wird. Die Halteelemente 14,
16, 18 und 20 sind um die Schwenkachsen 30, 32,
34 und 36 zwischen einer Losestellung, in der der
Christbaum frei in den Aufnahmekegel 10 einflihr-
bar bzw. aus diesem entnehmbar ist, und einer
Haltestellung schwenkbar, in der die Anlageberei-
che 38, 40, 42 und 44 den Christbaumstamm zwi-
schen sich lagefixieren.

Zum Uberfiihren der Halteelemente 14, 16, 18
und 20 aus ihrer L&sestellung in die Haltestellung
ist eine Spanneinrichtung 46 vorgesehen, welche
Uber ein Kraftlibertragungselement 48 auf die ein-
zelnen Halteelemente 14, 16, 18 und 20 einwirkt. In
dem Ausfiihrungsbeispiel gemiB Fig. 1 und 2 weist
die Spanneinrichtung 46 einen handelsiliblichen
Rastklinkenmechanismus 50 auf, der sich sowohl
an dem FuBteil 4 als auch dem Zylinder 8 Uber
geeignete Stege 52 und 54 abstiitzt und bei dem
Uber einen beweglichen Spannhebel 56 eine mit
einer Klinkensperre 58 versehene Wickelwalze 60
in Drehung versetzbar ist. Der Spannhebel 56 ist
hierbei mittels einer Zugfeder 62 in Richtung auf
den Zylinder 8 bzw. seine Neutralstellung vorge-
spannt. Die Sperrung der Klinkensperre 58 kann
Uber einen entsprechenden Entriegelungsbligel 64
aufgehoben werden, so daB die Walze 60 frei dreh-
bar ist. Insgesamt ist der Aufbau und die Funk-
tionsweise der Spanneinrichtung 46 in Form des
Rastklinkenmechanismus 50 allgemein bekannt.
Das Kraftiibertragungselement 48 ist im Falle der
Ausfihrungsform von Fig. 1 und 2 ein Stahlseil 66,
welches gemiB Fig. 1 mit einem Ende auf der
Walze 60 befestigt ist und von dieser aufgenom-
men werden kann. Ausgehend von der Walze 60
durchlduft das Stahlseil 66 entsprechend dimensio-
nierte Bohrungen 68, 70, 72 und 74 in den Haltee-
lementen 14, 16, 18 und 20, wie insbesondere aus
Fig. 2 hervorgeht. Nachdem das Stahlseil 66 die
Bohrung 74 in dem Halteelement 18 durchireten
hat, wird das verbleibende freie Ende des Stahlsei-
les 66 in geeigneter Weise entweder an dem Fuf-
teil 4 oder im Bereich des Aufnahmeteiles 6 befe-
stigt. Dies kann durch ein SeilschioB 76 oder dgl.
erfolgen.
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Wie insbesondere aus der Draufsicht gemiB
Fig. 2 hervorgeht, umschlingt somit das als Kraft-
Ubertragungselement 48 dienende Stahliseil 66,
ausgehend von der Spanneinrichtung 46, eine Ein-
steck&ffnung 78 im Bereich der Halteelemente 14,
16, 18 und 20 zu etwa 75% und durchsetzt hierbei
die Halteelemente 14, 16, 18 und 20 in den Boh-
rungen 68, 70, 72 und 74.

Solange das Stahlseil 66 schlaff ist, d. h. solan-
ge es nicht Uber die Spanneinrichtung 46 gespannt
ist, werden die Halteelemente 14, 16, 18 und 20
durch Ruickstellfedern 80, 82, 84 und 86 in Rich-
tung ihrer L&sestellung vorgespannt.

Die Funktionsweise des bisher beschriebenen
erfindungsgemdBen Christbaumstianders ist wie
folgt:

Der in dem Christbaumstidnder 2 zu befestigende
Christbaum wird mit dem freien Ende seines Stam-
mes in die Einsteckdffnung 78 zwischen den Anla-
gebereichen 38, 40, 42 und 44 der Halteelemente
14, 16, 18 und 20 in Fig. 1 nach unten in den
Aufnahmekegel 10 des Zylinders 8 bzw. des Auf-
nahmeteiles 6 eingefiihrt. Uber den Zentrierdorn 12
erfolgt sodann eine erste vorldufige Lagefixierung
des Stammes in horizontaler Richtung. Der ge-
samte Christbaum wird nun von Hand in eine verti-
kale Stellung gebracht, wonach dann die selbe
Person, die den Baumstamm in vertikaler Lage
hdlt, durch Betitigung des Spannhebels 56 die
Walze 60 in Drehung versetzt, so daB das Stahlseil
66 sukzessive auf die Walze 60 aufgewickelt wird
und sich spannt. Die Betdtigung des Spannhebels
56 erfolgt hierbei besonders vorteilhaft durch FuB-
betdtigung von ein und derselben Person, die den
Baumstamm in vertikaler Stellung hilt. Dadurch,
daB das als Kraftlbertragungselement 48 fungie-
rende Stahliseil 66 durch Betitigung des Spannhe-
bels 56 der Spanneinrichtung 46 nach und nach
auf der Walze 60 aufgewickelt wird, wobei das
andere freie Ende des Stahiseiles 66 in dem
SeilschloB 76 festgelegt ist, bewirkt die sich in dem
Stahlseil 66 aufbauende Zugspannung sowie wei-
terhin die sich verringernde Linge des Stahlseiles
66 allgemein, dafB die Halteelemente 14, 16, 18 und
20 in Fig. 1 und 2 in Richtung auf eine Symmetrie-
achse zubewegt werden, wobei die Symmetrieach-
se als axiale Verlangerung des Zentrierdornes 12
zu verstehen ist. Das sich sukzessiv verkirzende
Stahlseil 66 zieht die Halteelemente 14, 16, 18 und
20 entgegen der Kraft der Rickstellfedern 80,
82,84 und 86 nach innen, wobei die Halteelemente
14, 16, 18 und 20 entsprechende Schwenkbewe-
gungen um die Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36
ausfiihren, so daB sich die Anlagebereiche 38, 40,
42 und 44 sukzessive an die Oberfliche des
Baumstammes annZhern. Die Halteelemente 14,
16, 18 und 20 schwenken hierbei in Ebenen, die
sich gemiB Fig. 2 im wesentlichen in der Symme-
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frieachse schneiden.

Dadurch, daB das Stahiseil 66 die Halteelemen-
te 14, 16, 18 und 20 in den jeweiligen Bohrungen
68, 70, 72 und 74 durchsetzt, wird die von der
Spanneinrichtung 46 aufgebrachte Spannkraft
gleichzeitig auf sdmtliche Halteelemente 14, 16, 18
und 20 Ubertragen und im wesentlichen gleichmi-
Big auf die einzelnen Halteelemente 14, 16, 18 und
20 verteilt, was zu dem folgenden wesentlichen
Vorteil flhrt:

Im folgenden sei angenommen, daB das Hal-
teelement 14 gemi3B Fig. 2 mit seinem Anlagebe-
reich 38 im Zuge seiner Schwenkbewegung als
erstes an die Oberfliche des eingefiihrten Baum-
stammes anschlidgt, da der Baumstamm im Be-
reich des Halteelementes 14 eine unregelmiBige
Vorw8lbung haben md&ge. Bei einer weiterfiihren-
den Betétigung der Spanneinrichtung 46 wird das
Stahlseil 46 weiterhin von der Walze 60 aufgenom-
men und eine entsprechende Spannkraft von dem
Stahliseil 66 Ubertragen. Das Halteelement 14, des-
sen Anlagebereich 38 an der Oberfliche des
Baumstammes anliegt, Ubt jedoch keinerlei Kraft-
einwirkung auf den Baumstamm aus, da das Stahl-
seil 66 die Bohrung 70 praktisch kraftfrei durchlau-
fen kann und somit nur die verbleibenden Halteele-
mente 16, 18 und 20 sukzessive auf die Umfangs-
oberfliche des Baumstammes zubewegt werden.
Dasjenige der Halteelemente 14, 16, 18 und 20,
das die Umfangsoberfliche des Baumstammes zu-
erst erreicht hat, legt sich also im wesentlichen
kraftfrei an diese Oberfliche solange an, bis die
verbleibenden Halteelemente ebenfalls - entweder
dann gleichzeitig oder auch zeitlich aufeinanderfol-
gend die Stammoberfliche erreicht haben. Erst
wenn sidmtliche Halteelemente 14, 16, 18 und 20
mit ihren entsprechenden Anlagebereichen 38, 40,
42 und 44 an der Umfangsoberfliche des Baum-
stammes anliegen, wirkt die von der Spanneinrich-
tung 46 auf das Stahlseil 66 aufgebrachte Kraft
wieder im wesentlichen gleichmaBig verteilt auf
sdmtliche Halteelemente 14, 16, 18 und 20, so daB
nun die Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44 unter
der Kraft der Spanneinrichtung 46 an den Umfang
des Baumstammes angedrlickt werden.

Es versteht sich, daB als Alternative zu der aus
den Fig. 1 und 2 ersichtlichen Anordnung, wonach
sich die als Angriffspunkte des Stahlseils 66 an den
Halteelementen 14, 16, 18 und 20 dienenden Boh-
rungen 68, 70, 72 und 74 oberhalb der Schwenk-
achsen 30, 32, 34 und 36 der Halteelemente 14,
16, 18 und 20 befinden, vorgesehen werden kann,
die Angriffspunkte des Stahlseils 66 in dem sich
unterhalb der Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36
der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 befindenden
Bereich anzuordnen. In diesem Fall ist das Stahi-
seil 66 in den Bereichen zwischen den Halteele-
menten 14, 16, 18 und 20 beispielsweise durch in



9 EP 0 419 972 B1 10

Halterungen angeordnete Bohrungen oder Osen
hindurchgefiihrt, die einen gr&Beren radialen Ab-
stand von dem Zentrierdorn 12 besitzen als die
Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36 der Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20. Dabei kdnnen die Halte-
rungen entweder unmittelbar an dem FuBteil 4 oder
an einer mit dem FuBteil 4 verbundenen Abdek-
kung befestigt sein. Bei einem Anspannen des
Stahlseils 66 durch Betitigung der Spanneinrich-
tung 46 werden die unterhalb der Schwenkachsen
30, 32, 34 und 36 liegenden Abschnitte der Haltee-
lemente 14, 16, 18 und 20, welche gegeniliber der
in Fig. 1 beispielhaft veranschaulichten Ausflihrung
vorzugsweise eine groBere Lange besitzen, nach
auBen verschwenkt, so daB die oberhalb der
Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36 liegenden Ab-
schnitte der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 ent-
sprechend nach innen verschwenkt werden und die
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 sich mit ihren
Anlagebereichen 38, 40, 42 und 44 in der erlduter-
ten Weise an den Stamm des Christbaums anle-
gen. Durch die beschriebene alternative Flihrung
des als Kraftiibertragungselement 48 dienenden
Stahlseils 66 in dem unterhalb der Schwenkachsen
30, 32, 34 und 36 der Halteelemente 14, 16, 18
und 20 liegenden Bereich wird es vorteilhaft mdg-
lich, die Fihrung des Stahlseils 66 mittels einer
eine mittige Ausnehmung zum Durchtritt des
Christbaumstammes aufweisenden, vorzugsweise
rotationssymetrischen Abdeckhaube das Stahlissil
66, die Spanneinrichtung 46 sowie die Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 mit Ausnahme ihrer in der
N&dhe der Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44 liegen-
den Abschnitte praktisch vollstdndig abzudecken.

Wie insbesondere aus Fig. 1 hervorgeht, sind
die Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44 der Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 vorteilhafterweise mit
angespitzten Klauen oder Krallenbereichen 88, 90,
92 und 94 versehen, welche sich nach erfolgter
Anlage an die Umfangsoberfliche des Baumstam-
mes bei einer weiter aufgebrachten Kraft auf das
Stahlseil 66 in den Baumstamm eingraben und
somit die Haltekrédfte erhBhen. Hierbei ist beson-
ders vorteilhaft, da durch die klauenférmige Aus-
bildung der Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44 im
Zuge des Spannens des Stahliseiles 66 mittels des
Spannhebels 56 ein Teil der von dem Stahlseil 66
aufgebrachten Haltekraft in Richtung auf das FuB-
teil 4 des Christbaumstidnders 2 in den Baum-
stamm eingeleitet wird, so daB der Baumstamm
durch die Klauen 88, 90, 92 und 94 in das Innere
des Aufnahmeteiles 6 hineingedrlickt wird und so-
mit eine besonders sichere Halterung erfdhrt.

Es ist auch mdglich, die Anlagebereiche 38,
40, 42 und 44 nicht in Klauenform auszubilden,
sondern vielmehr in Form von abgeflachten und
gegebenenfalls sogar gepolsterten Anlagekissen.
Insbesondere wenn Verletzungen des eingespann-
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ten Baumes vermieden werden sollen, ist diese
Ausgestaltung der Anlagebereiche vorzuziehen.

Fig. 3 zeigt eine andere Ausgestaltungsmdg-
lichkeit des Christbaumsténders.

GemaB Fig. 3 ist das Halteelement 14 - wie die
Ubrigen Halteelemente 16, 18 und 20 - an seinem
bezliglich der Schwenkachse 30 dem Anlagebe-
reich 38 gegeniiberliegenden Ende verldngert und
weist dort einen Hebelabschnitt 96 auf, der gegen-
Uber dem Halteelement 14 einen Winkel von unge-
fahr 90° einnimmt. Zwischen der Oberseite des
FuBteiles 4 und dem freien Endabschnitt des He-
belabschnittes 96 ist ein Kraftlibertragungselement
in Form eines Druckzylinders 98 vorgesehen, der
sich zylinderseitig an dem FuBteil 4 in einem Lager
100 abstiitzt. Die Kolbenstange des Druckzylinders
98 stiitzt sich an dem Hebelabschnitt 96 ebenfalls
an einem Lager 102 ab. Weiterhin ist eine Druck-
mittelleitung 104 vorgesehen, mit der die Druckzy-
linder 98 der Ubrigen Halteelemente 16, 18 und 20
ebenfalls in Serie verbunden sind.

Zur Druckerzeugung dient eine in der Zeich-
nung nicht n3her dargestelite Druckmittelpumpe,
mittels der ein unter Druck stehendes Fluid, bei-
spielsweise ein Hydraulikd] oder dgl. oder Druckluft
Uber die Druckmittelleitung 104 den einzelnen
Druckzylindern zufiihrbar ist, so daB die Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 ihre entsprechenden
Schwenkbewegungen aus der L&sestellung in die
Haltestellung und wieder zurlick ausfiihren k&nnen.

Die Druckmittelpumpe kann hierbei nach Art
einer Druckluftpumpe hand- oder fuBbetitigt sein,
sie kann aber auch eine elekirisch angetriebene
Pumpe oder dgl. sein.

In einer zweiten Ausflihrungsform des erfin-
dungsgemiBen Christbaumstdnders sind die Hal-
teelemente 14, 16, 18 und 20 nicht als separate, an
dem Aufnahmeteil 6 schwenkbeweglich gelagerte
Bauteile ausgebildet, sondern die einzelnen Haltee-
lemente und das Aufnahmeteil sind einstlickig mit-
einander verbunden. Fig. 4 zeigt diese zweite Aus-
fUhrungsform der vorliegenden Erfindung in per-
spektivischer, schematisch vereinfachter Ansicht.

GemaB Fig. 4 ist das kreiszylindrische Aufnah-
meteil 6 auf dem FuBteil 4 des Christbaumstinders
befestigt. Halteelemente - im dargestellten Beispiel
vier - 14, 16, 18 und 20 sind einstiickig an dem
Aufnahmeteil 4 angeordnet. Die ntige Beweglich-
keit der Kalteelemente 14, 16, 18 und 20 wird
dadurch erreicht, daB das Aufnahmeteil und die
Halteelemente aus einem federnden Material ge-
formt sind, beispielsweise Federstahl oder - gege-
benenfalls verstdrkten - Kunststoffen. Die einzel-
nen, als federnde Bligel oder Laschen ausgebilde-
ten Halteelemente lassen sich ebenfalls unter der
Kraft des - in Fig. 4 nicht dargestellten - Kraftliber-
fragungselementes 48 an den einzuspannenden
Christbaum anlegen und kehren bei Wegnahme
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der Kraft aufgrund ihrer Eigenelastizitdt wieder in
die Losestellung zurlick. Die federnde Anlage in
die Haltestellung und das federnde Zuriickkehren
der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 134Bt sich
verbessern bzw. erleichtern, wenn das Material im
Ubergangsbereich zwischen den Halteelementen
und dem Aufnahmeteil durch geeignete Fertigungs-
schritte eine Schwichung erfdhrt, beispielsweise
durch Ausbilden von Einschniirungen 106 und 108
in jedem Ubergangsbereich.

Das Aufnahmeteil 6 und die hieran ausgebilde-
ten Halteelemente 14, 16, 18 und 20 lassen sich
bei dieser Ausflihrungsform in besonders vorteil-
hafter Weise aus einem Flachmaterial in einem
Arbeitsgang beispielsweise durch Stanzen ausfor-
men, wonach das Stanzteil lediglich noch zu einem
Zylinder gebogen und an seinen Berlhrungskanten
verbunden werden muB, um das kreiszylindrische
Aufnahmeteil 4 mit den daran nach oben vorste-
henden Halteelementen zu bilden. Die Verbindung
erfolgt hierbei angepaBt an das jeweis verwendete
Material. In Fig. 4 ist beispielsweise eine Stumpfi-
schweifnaht 110 dargestellt, welche nach der
Rundformung des ebenen Stanzteiles die Zylinder-
form des Aufnahmeteiles 6 aufrechterhdlt. Anstelle
der SchweiBnaht 110 sind auch Nieten in sich
Uberlappenden Wandbereichen des Aufnahmeteiles
6. WiarmeschweiBien, PunkischweiBen, Kleben oder
dergl. zur Erzielung einer Verbindung mdglich.

Das erforderliche Spannmittel beispielsweise in
Form des Stahiseils 66 wird bei dieser Ausfiih-
rungsform vorzugsweise in Osen gefiihrt, die auf
den Riicken der Halteelemente aufgesetzt oder an
diesen ausgeformt werden.

Der erfindungsgeméBe Christbaumstdnder 2
weist somit die folgenden wesentlichen Vorteile
und Eigenschaften auf:

Im Zuge der Uberfiihrung der Halteelemente
14, 16, 18 und 20 aus ihrer LOse- in die Haltestel-
lung legt sich dasjenige Halteelement, das den
Umfang des zu befestigenden Baumstammes als
erstes erreicht, solange praktisch kraftfrei an diesen
Umfang an, bis auch die verbleibenden Halteele-
mente sich an den Umfang angelegt haben. Erst
danach wird die von der Spanneinrichtung 46 auf-
gebrachte Spannkraft gleichmBig auf alle Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 Ubertragen, so daB sich
die Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44 bzw. die
Halteklauen 88, 90, 92 und 94 an den Umfang des
Stammes anlegen bzw. sich in diesen eingraben.
Hierdurch ist sichergestellt, daB im Zuge des Ein-
spannens des Christbaumes in den erfindungsge-
m3Ben Christbaumstdnder 2 der Baumstamm
durch die aufgebrachte Spannkraft auch bei einer
zeitlich nacheinander und unregelmiBig erfolgen-
den Anlage der einzelnen Halteelemente nicht aus
seiner Ausrichtung gedridngt wird, da die eigentli-
che Spann- bzw. Haltekraft erst aufgebracht wird,
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nachdem sich alle Halteelemente 14, 16, 18 und 20
an den Umfang des Baumstammes angelegt ha-
ben.

Mit dem erfindungsgemiBen Christbaumstin-
der 2 ist es auch einer Person allein problemlos
md&glich, einen Christbaum vertikal aufzustellen, da
der Baumstamm nur in die Einsteck&ffnung 78
eingefihrt zu werden braucht, anschlieBend von
Hand vertikal ausgerichtet und durch per FuB erfol-
gende Betdtigung des Spannhebels 56 der Spann-
einrichtung 46 lagefixiert und gehalten wird. Dabei
wird das Stahlseil 66 angezogen und der Baum in
den Christbaumstédnder 2 eingespannt. Aufwendige
Einstell- und Justierarbeiten durch individuelles An-
ziehen von umfangsseitig verteilten Spannschrau-
ben oder etwa das Verkeilen des Baumes zur Er-
zielung einer vertikalen Ausrichtung des Stammes
sind somit nicht mehr notig.

Bei der Ausgestaltung gemiB Fig. 3, bei der
eine Druckmittelpumpe vorgesehen ist, kann das
Einspannen des Baumes noch einfacher erfolgen,
da dann gegebenenfalls eine elekirisch betriebene
Druckmittelpumpe die einzelnen Druckzylinder 98
mit unter Druck stehendem Fluid versorgt und die
einzelnen Halteelemente 14, 16, 18 und 20 in ihre
Haltestellung Uberflhrt. Wird als Druckmittelpumpe
eine mechanisch betriebene Pumpe verwendet, so
handelt es sich vorzugsweise um eine mit FuBkraft
zu betdtigende Pumpe, so daB der Spannvorgang
dem Betitigen des Spannhebels 56 in der Ausfih-
rungsform gemaB Fig. 1 entspricht.

In jedem Fall wird der Stamm des Christbau-
mes durch die sich sukzessive anlegenden Haltee-
lemente 14, 16, 18 und 20 nicht aus seiner Lage
gedrangt, in die er vor Betétigung der Spannein-
richtung 46 gebracht wurde. Es ist somit auch
md&glich, den Stamm absichtlich in einer bestimm-
ten Schrdg- oder Schieflage fest und sicher einzu-
spannen. Dies ist dann von Vorteil, wenn die Unter-
lage des Christbaumstdnders 2 nicht horizontal ist,
beispielsweise im Freien, so daB ein senkrecht
eingespannter Baum letztendlich schief stehen wir-
de.

Zum Uberfiihren der Halteelemente 14, 16, 18
und 20 aus ihrer Halte- in die L&sestellung wird bei
der Ausflhrungsform gemiB Fig. 1 der Entriege-
lungsbligel 64 betitigt, so daB die Klinkensperre 58
nicht mehr auf die Walze 60 wirkt. Durch die ihm
eigene Elastizitdt entspannt sich das Stahlseil 66,
und die Halteelemente 14, 16, 18 und 20 und
werden durch das Stahlseil 66 nicht mehr in ihre
Haltestellung gedrdngt, sondern kehren vielmehr
entweder unter der Einwirkung der Rickstellfedern
80, 82, 84 und 86 oder unter Aufbringung einer
gewissen Fingerkraft in ihre L&sestellung zurick,
so daB der Christbaum aus dem Christbaumstén-
der 2 herausgenommen werden kann.
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Im Falle der Ausgestaltung gemiB Fig. 3 wird
das Druckmittel aus den einzelnen Druckzylindern
98 abgesaugt oder entweicht selbstdndig nach Be-
tdtigung eines entsprechenden Ventils, so daB die
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 ebenfalls in ihre
L&sestellung zurlickkehren.

Ein wesentlicher Vorteil des Christbaumstin-
ders gemiB der vorliegenden Erfindung ist auBer-
dem, daB sowohl in der Ausfihrungsform gemiB
Fig. 1 und 2 als auch in der Ausgestaltung gemiB
Fig. 3 und der zweiten Ausflihrungsform gemiB
Fig. 4 die Haltestellung der Halteelemente 14, 16,
18 und 20 jederzeit nachgestellt werden kann. Dies
ist insbesondere dann vorteilhaft, wenn der Christ-
baum ldngere Zeit in dem Christbaumstidnder 2
verweilt, da durch das einsetzende Austrocknen
des Holzes der Stamm des Christbaumes zu
schwinden beginnt, so daB die Klemmung des Bau-
mes allmdhlich nachlaBt. Durch ein- oder mehrma-
liges Betdtigen des Spannhebels 56 kann in die-
sem Fall das Stahlseil 66 problemlos nachgespannt
und somit eine sichere Haltestellung der Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 wieder erreicht werden.
Auch im Falle der Ausgestaltung gemiB Fig. 3
kann die Haltekraft der Halteelemente 14, 16, 18
und 20 in ihrer Haltestellung durch kurzes Bet#ti-
gen der Druckmittelpumpe nachgestellt werden.

Im Rahmen der vorliegenden Erfindung sind
noch die folgenden Abwandlungen denkbar, auf die
hier im folgenden kurz eingegangen werden soll:

Es versteht sich, daB die in dem Ausflihrungs-
beispiel dargestellte Anzahl der Halteelemente -
hier vier - nicht zwingend ist. Es ist auch md&glich,
nur drei derartige Halteelemente vorzusehen, es
kénnen aber auch mehr als vier umfangsseitig
gleichmiBig angeordnete Halteelemente vorgese-
hen werden.

Die Ausbildung der Spanneinrichtung 46 in
Form des Rastklinkenmechanismus ist ebenfalls
nur beispielhaft zu verstehen; es sind auch andere
Spanneinrichtungen zum Spannen des Stahlseiles
66 denkbar. So k&nnen beispielsweise Elektromo-
foren vorgesehen werden, welche beispielsweise
Uber ein entsprechendes Schneckenradgetriebe mit
Selbsthemmung oder dgl. die zur Betitigung der
Halteelemente nétige Spannkraft auf das Stahlseil
66 aufbringen.

Anstelle des Spannhebels 56 oder zusitzlich
hierzu kann an der Spanneinrichtung 46 gemiB
Fig. 1 auch eine Einsteckhiilse vorgesehen werden,
in welche dann ein Besenstiel oder dgl. eingeflihrt
werden kann, um die Spanneinrichtung 46 zu beti-
tigen. Dies kann insbesondere dann von Vorteil
sein, wenn der in dem Christbaumstidnder 2 zu
befestigende Baum in seinem unteren Bereich sehr
ausladend ist, so daB der Spannhebel 56 nur
schwer zugdnglich ist. Auch der Entriegelungsbi-
gel 64 kann vorteilhafterweise eine Art Fernbedie-
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nung aufweisen, beispielsweise einen Seilzug oder
dergleichen. Dies hat den Vorteil, daB man zum
Offnen bzw. L8sen der Spanneinrichtung 46 nicht
unter den Christbaum kriechen muB, der zum Zeit-
punkt des L&sens zumeist schon ausgetrocknet ist
und entsprechend nadelt.

Die Einbaulage des Druckzylinder 98 in der
Ausgestaltung gemiB Fig. 3 ist ebenfalls nur als
Beispiel zu verstehen. Es sind auch andere Einbau-
lagen denkbar, bei denen die Kraft des Druckzylin-
ders 98 auf die Halteelemente Ubertragen wird.

In der Darstellung gemiB den Fig. 1 und 2
durchlduft das Stahlseil 66 die Bohrungen 68, 70,
72 und 74 in den Halteelementen 14, 16, 18 und
20. Dies kann unter Umstdnden bedeuten, daB
durch die Bohrungen 68, 70, 72 und 74 die Haltee-
lemente 14, 16, 18 und 20 in ihrem Bereich zwi-
schen den Anlagebereichen 38, 40, 42 und 44 und
den Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36 unnétig
geschwicht werden. Es kann somit vorteilhaft sein,
das Stahlseil 66 auBen um die Halteelemente 14,
16, 18 und 20 herumzufiihren, wobei dann die
Flhrung des Stahlseils 66 in auf die Halteelemente
aufgeschweiBten Osen oder dgl. erfolgt.

Die beschriebenen Ausfiihrungsformen sind
nicht auf die Halterung eines Christbaumes be-
schridnkt. Es ist vielmehr md&glich, praktisch jeden
beliebigen anndhernd stabférmigen Gegenstand
mit dem erfindungsgeméBen Christbaumstidnder 2
zu halten. So kdnnen beispielsweise auch andere
B3dume zu Dekorationszwecken, Sonnenschirme,
Fahnenmasten, Verkehrsschilder oder dgl. pro-
blemlos und sicher eingespannt werden.

Das Innere des Aufnahmeteiles 6 bzw. des
Zylinders 8 ist vorzugsweise wasserdicht ausgebil-
det, so daB der Aufnahmekegel 10 oder der Zylin-
der 8 mit Wasser geflllt werden kann, so daB der
in dem Christbaumstiander 2 gehaltene Baum l3n-
ger frisch bleibt und nicht austrocknet.

Patentanspriiche

1. Christbaumstinder mit:

einem FuBteil (4);

einem an dem FuBteil (4) angeordneten Auf-
nahmeteil (6) fiir den Stamm des Christbaums;
mehreren um eine Symmetrieachse angeord-
neten Halteelementen (14, 16, 18, 20), die zwi-
schen einer Lsestellung und einer Haltestel-
lung in Ebenen bewegbar sind, welche sich
zumindest anndhernd in der Symmetrieachse
schneiden, wobei die Halteelemente (14, 16,
18, 20) in der Haltestellung mit einem Anlage-
bereich (38, 40, 42, 44) unter Druck an den
Stamm des Christbaums anlegbar sind; und
einer einzigen Spanneinrichtung (46), die Uber
ein Kraftibertragungselement (48) an samtli-
chen Halteelementen (14, 16, 18, 20) angreift
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und die Halteelemente (14, 16, 18, 20) mit
einer in ihrem Endwert einstellbaren Haltekraft
in die Haltestellung bewegt, wobei

die Halteelemente (14, 16, 18, 20) ohne form-
schlissige Verbindung untereinander beweg-
bar sind und

das Kraftlibertragungselement (48) simtliche
Halteelemente (14, 16, 18, 20) zun3chst im
wesentlichen kraftfrei an den Stamm des
Christbaums anlegt und sodann sdmtliche Hal-
teelemente (14, 16, 18, 20) in einem Zuge und
mit einer im wesentlichen gleichen Haltekraft
an den Stamm des Christbaums andrlickt,
dadurch gekennzeichnet, daB

das eine Ende des Kraftlibertragungselements
(48) unmittelbar und das andere Ende des
Kraftlibertragungselements (48) mittelbar Uber
die Spanneinrichtung (46) mit dem FuBteil (4)
verbunden ist.

Christbaumstdnder nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die Halteelemente (14,
16, 18, 20) um Schwenkachsen (30, 32, 34, 36)
schwenkbeweglich sind, die in einer ihnen ge-
meinsamen und senkrecht zur Symmetrieach-
se verlaufenden Ebene liegen.

Christbaumstinder nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, da8 das Kraftlibertra-
gungselement (48) an jedem Halteelement (14,
16, 18, 20) in einem zwischen dem Anlagebe-
reich (38, 40, 42, 44) und der Schwenkachse
(30, 32, 34, 36) liegenden Bereich angreift.

Christbaumstidnder nach einem der Anspriiche
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB das
Kraftlibertragungselement (48) ein auf Zug be-
lastbares und flexibles Bauteil, vorzugsweise
ein Stahlseil (66) ist.

Christbaumstidnder nach einem der Anspriiche
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die
Spanneinrichtung (46) eine l6sbare Rastklin-
keneinrichtung (50) ist.

Christbaumstidnder nach einem der Anspriiche
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB jeder
Anlagebereich (38, 40, 42, 44) in Form einer
Klaue (88, 90, 92, 94) ausgebildet ist, die sich
bei Erreichen der Haltestellung unter der Ein-
wirkung der von der Spanneinrichtung (46)
Uber das Kraftibertragungselement (48) aufge-
brachten Kraft in die Oberfliche des Stammes
des Christbaums eindriickt.

Christbaumstinder nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB die Haltekraft Uber die
Klauen (88, 90, 92, 94) derart in den Stamm
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10.

11.

16

des Christbaums eingeleitet wird, daB ein Teil
der Haltekraft in Richtung auf das FuBteil (4)
des Christbaumstinders (2) gerichtet ist.

Christbaumstidnder nach einem der Anspriiche
1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB die Hal-
teelemente (14, 16, 18, 20) und das Aufnahme-
teil (6) einstlickig ausgebildet sind.

Christbaumstinder nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, daB die Halteelemente (14,
16, 18, 20) und das Aufnahmeteil (6) aus ei-
nem elastisch deformierbaren Material, insbe-
sondere Federstahl gefertigt sind.

Christbaumstinder nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, daB ein Ubergangsbereich
zwischen dem jeweiligen Halteelement (14, 16,
18, 20) und dem Aufnahmeteil (6) erhShte Ela-
stizitat aufweist.

Christbaumstidnder nach Anspruch 10, dadurch
gekennzeichnet, daB die erhOhte Elastizitat
durch eine gezielte Materialschwdchung (1086,
108) im dortigen Bereich erzielt wird.

Claims

A Christmas-tree stand comprising

a base (4);

a part (6) disposed on the base (4) for receiv-
ing the Christmas-tree trunk;

a number of retaining elements (14, 16, 18,
20) disposed around an axis of symmetry and
movable between a release position and a
retaining position in planes which intersect at
least approximately in the axis of symmetry,
the retaining elements (14, 16, 18, 20) having
an abutting region (38, 40, 42, 44) which, in the
retaining position, can be pressed against the
Christmas-tree trunk, and

a single tightening device (46) which, via a
force-transmitting element (48), engages all the
retaining elements (14, 16, 18, 20) and moves
them into the retfaining position with a force
having an adjustable final value,

the retaining elements (14, 16, 18, 20) being
movable without being positively connected to
one another and

the force-transmitting element (48) placing all
the retaining elements (14, 16, 18, 20) around
the Christmas-tree trunk, initially substantially
without force, and then pressing all the retain-
ing elements (14, 16, 18, 20) against the
Christmas-tree trunk simultaneously and with
substantially the same retaining force,
characterised in that

one end of the force-transmitting element (48)
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is directly connected to the base (4) and the
other end is indirectly connected thereto via
the tightening device (46).

A Christmas-tree stand according to claim 1,
characterised in that the retaining elements
(14, 16, 18, 20) are pivotable around axes (30,
32, 34, 36) which lie in a common plane at
right angles to the axis of symmetry.

A Christmas-tree stand according to claim 1 or
2, characterised in that the force-transmitting
element (48) engages each retaining element
(14, 16, 18, 20) in a region lying between the
abutment region (38, 40, 42, 44) and the pivot
axis (30, 32, 34, 36).

A Christmas-tree stand according to any of
claims 1 to 3, characterised in that the force-
fransmitting element (48) is a flexible compo-
nent, preferably a steel cable, for tensioning.

A Christmas-tree stand according to any of
claims 1 to 4, characterised in that the tighten-
ing device (46) is a releasable pawl device
(50).

A Christmas-tree stand according to any of
claims 1 to 5, characterised in that each abut-
ment region (38, 40, 42, 44) is in the form of a
claw (88, 90, 92, 94) which, on reaching the
retaining position, is pressed into the surface
of the Christmas-tree trunk by the force ap-
plied by the tightening device (46) via the
force-transmitting element (48).

A Christmas-tree stand according to claim 6,
characterised in that the retaining force is intro-
duced into the Christmas-tree trunk via the
claws (88, 90, 92, 94) in such a manner that a
part of the retaining force is directed towards
the base (4) of the Christmas-tree stand (2).

A Christmas-tree stand according to any of
claims 1 to 7, characterised in that the retain-
ing elements (14, 16, 18, 20) are integral with
the receiving part (6).

A Christmas-tree stand according to claim 8,
characterised in that the retaining elements
(14, 16, 18, 20) and the receiving part (6) are
made of a resiliently deformable material, par-
ticularly spring steel.

A Christmas-tree stand according to claim 9,
characterised in that a ftransition region be-
tween each retaining element (14, 16, 18, 20)
and the receiving part (6) has increased elas-
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ficity.

A Christmas-tree stand according to claim 10,
characterised in that the increased elasticity is
obtained by deliberately weakening the ma-
terial (106, 108) in the respective area.

Revendications

Support d'arbre de Noél comportant :

une partie formant pied (4);

une partie de réception (6), disposée sur la
partie formant pied (4) et servant 2 loger le
tronc de I'arbre de Noél;

plusieurs éléments de retenue (14,16,18,20),
qui sont disposés autour d'un axe de syméirie
et peuvent étre déplacés enire une position de
libération et une position de retenue, dans des
plans qui se recoupent au moins approximati-
vement sur I'axe de syméirie, auquel cas, dans
la position de retenue, les éléments de retenue
(14,16,18, 20) peuvent s'appliquer sous pres-
sion contre le tronc de l'arbre de Noél, au
moyen d'une zone d'application (38,40,42,44);
et

un seul dispositif de serrage (46), qui attaque
tous les éléments de retenue (14,16,18,20) par
I'intermédiaire d'un élément de transmission
de force (48), et améne les éléments de rete-
nue (14,16,18,20), avec une force de retenue
dont la valeur finale est réglable, dans la posi-
tion de retenue,

les éléments de retenue (14,16,18,20) étant
déplagables sans liaison par formes complé-
mentaires entre eux, et

I'élément de transmission de force (38) appli-
quant tous les éléments de retenue
(14,16,18,20) tout d'abord essentiecllement sans
I'application d'aucune force, contre le tronc de
I'arbre de NoEl et repoussant ensuite tous les
éléments de retenue (14,16,18,20) d'un seul
coup et avec une force de retenue essentielle-
ment identique contre le tronc de l'arbre de
Noél,

caractérisé en ce

gu'une extrémité de I'élément de transmission
de force (48) est relié directement 2 la partie
formant pied (4) et 'autre extrémité de I'é1é-
ment de fransmission de force (48) est reliée
indirectement par l'intermédiaire du dispositif
de serrage (46) a la partie formant pied (4).

Support d'arbre de Noél selon la revendication
1, caractérisé en ce que les éléments de rete-
nue (14,16,18, 20) peuvent basculer autour
d'axes de basculement (30,32, 33,36), qui sont
situés dans un plan qui leur est commun et qui
est perpendiculaire A I'axe de syméirie.
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Support d'arbre de Noél selon la revendication
1 ou 2, caractérisé en ce que I'élément de
transmission de force (48) attaque chaque é1é-
ment de retenue (14,16,18,20) dans une zone
située enire la zone d'application (38,40,42, 44)
et I'axe de basculement (30,32,34,36).

Support d'arbre de Nogl selon I'une des reven-
dications 1 & 3, caractérisé en ce que |'é1é-
ment de transmission de force (48) est un
composant devant étre chargé en traction et
flexible, de préférence un céble en acier (66).

Support d'arbre de Nogl selon I'une des reven-
dications 1 & 4, caractérisé en ce que le dispo-
sitif de serrage (46) est un dispositif amovible
A cliquets d'encliquetage (50).

Support d'arbre de Nogl selon I'une des reven-
dications 1 & 5, caractérisé en ce que chaque
zone d'application (38,40,42,44) est agencée
sous la forme d'une grille (88,90,92,94), qui,
lorsque la position de retenue est atteinte,
s'enfonce dans la surface du tronc de l'arbre
de Noé&l sous I'action de la force appliquée par
le dispositif de serrage par l'intermédiaire de
I'élément de transmission de force (48).

Support d'arbre de Noél selon la revendication
6, caractérisé en ce que la force de retenue
est appliqguée par lintermédiaire des griffes
(88,90,92,94) au tronc de l'arbre de Noél de
telle sorte qu'une partie de la force de retenue
est dirigée vers la partie formant pied (4) du
support (2) de I'arbre de Noél.

Support d'arbre de Nogl selon I'une des reven-
dications 1 & 7, caractérisé en ce que les
éléments de retenue (14,16,18,20) et la partie
de réception (6) sont réalisés d'un seul tenant.

Support d'arbre de Noél selon la revendication
8, caractérisé en ce que les éléments de rete-
nue (14,16,18,20) et la partie de réception (6)
sont réalisés en un matériau déformable élasti-
guement, notamment en un acier pour res-
sorts.

Support d'arbre de Noél selon la revendication
9, caractérisé en ce qu'une zone de jonction
enire  1'élément de ressort  respectif
(14,16,18,20) et la partie de réception (6) pos-
sédent une élasticité accrue.

Support d'arbre de Noél selon la revendication
10, caractérisé en ce que |'élasticiié accrue est
obtenue au moyen d'un affaiblissement recher-
ché de maitiére (106,108) dans la zone consi-
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