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Ein Christbaumstander (2) weist ein auf einem FuBteil (4)
angeordnetes Aufnahmeteil (6) auf, an welchem Halteele-
mente (14, 16, 18 und 20) zur Befestigung eines Baumes vor-
gesehen sind, die im Beispielsfalle schwenkbeweglich gela-
gerte Biigel sind, welche (iber eine zentrale Spanneinrich-
tung (46) gegen die duBere Umfangsoberfliche des Baum-
stammes gedriickt werden. Zur Ubertragung der Druckkraft
von der Spanneinrichtung (46) auf die Halteelemente (14, 16,
18 und 20) dient beispielsweise ein Stahiseil (66), welches,
ausgehend von der Spanneinrichtung (46), die Halteelemen-
te (14, 16, 18 und 20) umfaBt und mit einstellbarer und
gleichmaRiger Krafteinwirkung in Richtung auf den Stamm
des Christbaumes bewegt.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft einen Christbaumstander, nach
dem Oberbegriff des Anspruches 1.

Es sind Christbaumstinder bekannt, bei denen auf
einer Platte oder auf einem FuBteil eine senkrecht nach
oben stehende Hiilse vorgesehen ist, welche zur Auf-
nahme des unteren Endes des Christbaumstammes
dient. In der Umfangswand der Hiilse sind im gleichma-
Bigen Abstand umlaufend Klemmschrauben vorgese-
hen, welche die Hiilse durchsetzen und zum Einklem-
men und damit zum Festlegen des Christbaumstammes
im Inneren der Hiilse dienen. Nachteilig hierbei ist, daB
iiber die zumeist nur mit Fingerkraft zu betitigenden
Klemmschrauben nur geringe Klemmwirkung auf den
Stamm aufgebracht werden kann, so daBl die Befesti-
gung eines Christbaumes mit diesen bekannten Christ-
baumstdndern nicht zufriedenstellend ist. Weiterhin ist
das exakt senkrechte Ausrichten des Christbaumstam-
mes, was aus dsthetischen Griinden wiinschenswert ist,
nur sehr schwer zu bewerkstelligen. SchlieBlich bedarf
das Ausrichten und Klemmen der Hilfe einer zweiten
Person, da ein gleichzeitiges Halten des Baumes und
Anziehen der Klemmschrauben praktisch nicht méglich
ist.

Es ist auch bekannt, den Stamm des Christbaumes in
einer entsprechend i{iberdimensionierten Bohrung eines
FuBteiles mittels Holzkeilen festzulegen.

Die DE-AS 23 52 892 zeigt einen Haltestéinder, insbe-
sondere zum Aufstellen von Christbdumen, bei dem in
bekannter Weise auf einer Bodenplatte eine Aufnahme-
hiilse senkrecht angeordnet ist. Im Inneren dieser Auf-
nahmehiilse ist eine zweite Hiilse gleitbeweglich gefiihrt
und stiitzt sich mit ihrem bodenseitigen Ende auf einer
entsprechend dimensionierten Druckfeder ab. Diese in-
nere koaxial bewegliche Hiilse dient zur Aufnahme des
Stammes des Christbaumes. An der duBeren Hiilse sind
in deren oberem Randbereich Biigel derart angeordnet,
daB sie in Richtung auf die Mittelachse der beiden Hiil-
sen schwenkbeweglich sind. Zur Befestigung eines
Christbaumstammes in diesem bekannten Haltestiander
wird das untere Ende des Stammes in die innere koaxial
gleitbeweglich gefiihrte Hiilse eingefiihrt und dann zu-
sammen mit der Hiilse entgegen der Federkraft in der
auBeren Hiilse nach unten gefiihrt. Im Zuge der durch
Schwerkraft unterstiitzten Bewegung des Stammes zu-
sammen mit der inneren Hiilse kdnnen die an der 4duBe-
ren Hiilse vorgesehenen Biigel nach innen schwenken,
gelangen dort mit der Umfangsoberfliche des Baum-
stammes in Anlage und zentrieren diesen. Nachteilig
hierbei ist, dal dieser bekannte Christbaumsténder nur
in einem bestimmten Durchmesserbereich des Christ-
baumstammes ordnungsgemiB arbeitet, wobei dariiber-
hinaus bei einer wesentlichen Abweichung des Stamm-
querschnittes von der Kreisform ein einwandfreies
senkrechtes Halten und Zentrieren des Stammes nicht
mehr moglich ist.

Die DE-PS 2547 184 zeigt einen Baumstinder, bei
dem der zu befestigende Baumstamm in einer mit
Schlitzen versehenen Hiilse gefiihrt ist, wobei ein keil-
formiger Verdringungskorper nach Art einer Uber-
wurfmutter auf den duBeren Umfang der Hiilse aufge-
schraubt wird und durch sein keilférmiges Verdrin-
gungsprofil radial angeordnete PreBbacken in Richtung
auf den Baumstamm dringt. Durch die sich radial nach
innen bewegenden PreBbacken wird der in der Hiilse
gefiihrte Baumstamm schlieBlich eingeklemmt und lage-
fixiert. Auch bei diesem bekannten Baumstinder ist
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nachteilig, daB bei einer Abweichung des Baumstamm-
querschnittes von der Kreisform eine ungleichmiBige
Anlage der PreBbacken und somit eine ungeniigende
Befestigung einerseits und eine nicht véllig senkrechte
Ausrichtung andererseits erfolgt.

Die DE-OS 30 03 233 zeigt eine Vorrichtung zur ver-
tikalen Halterung stabférmiger Gegenstande, insbeson-
dere von Baumstimmen, bei der mittels eines aufwendi-
gen Spanndrahtsystems der zu befestigende Baum-
stamm in einer entsprechenden Halterung nach Art ei-
nes Schiffsmastes verspannt und gehalten wird. Abgese-
hen davon daB sich die Spanndrihte iiber einen nicht
unerheblichen Teil der Linge des Baumstammes er-
strecken, ist diese bekannte Vorrichtung ausgesprochen
aufwendig in ihrer Bauweise und dariiberhinaus um-
standlich zu bedienen.

Die gattungsgemiBe DE-PS 20 42 zeigt einen Christ-
baumbhalter mit einem mit vertikal verlaufenden Durch-
briichen versehenen Zylinder, der senkrecht auf ein
FuBteil oder Gestell aufgesetzt ist. Die schlitzformigen
Ausnehmungen werden von Biigeln durchsetzt, welche
in horizontal verlaufenden Drehachsen derart gefiihrt
sind, daB sie eine Schwenkbewegung ausfiihren kénnen.
Das obere Ende der Biigel ist scharfkantig zugespitzt,
wihrend das untere Ende stumpf ist und in Ruhestellung
des Biigels ins Innere des Zylinders vorragt. Beim Ein-
filhren des Christbaumstammes in das Innere des Zylin-
ders gelangt im Zuge der nach unten gerichteten Ein-
filhrbewegung das untere Ende des Baumstammes in
Anlage mit den nach innen vorragenden Enden der Bii-
gel, so daB diese um die horizontalen Achsen schwenken
und die mit den scharfkantigen Haltespitzen versehenen
Enden der Biigel ins Innere des Zylinders eingedriickt
werden, wo sie sich im Holzmaterial des Baumstammes
verkrallen und den Baumstamm halten sollen. Nachteil-
ig hierbei ist, daB bereits im Zuge der Einfilhrbewegung
die Haltekrifte aufgebracht werden sollen, so daB bei
einem fortlaufenden Einfiihren des Baumstammes in die
Halterung progressiv anwachsende Krifte iiberwunden
werden miissen, welche schlieBlich so hoch werden, daB
der Baumstamm nicht weiter in die Halterung einge-
fithrt werden kann, obwoh! die Haltekanten oder -klau-
en an den Biigeln noch nicht fiir eine ausreichend siche-
re seitliche Fixierung gesorgt haben.

Demgegentiber ist es Aufgabe der vorliegenden Er-
findung, einen Christbaumstinder nach dem Oberbe-
griff des Anspruches 1 derart auszubilden, daB sich mit
ihm auch unregelmiBig konturierte Baumstimme sicher
und zuverlissig mit einstellbarer Kraft in vertikaler La-
ge fixieren und halten lassen.

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt erfindungsgemiB
durch die im Anspruch 1 angegebenen Merkmale.

Dadurch, daB der Christbaumstinder lediglich eine
einzige Spanneinrichtung aufweist, wird zunichst vor-
teithaft erreicht, daB die mittels des Kraftiibertragungs-
elements auf die Halteelemente aufzubringenden Krif-
te durch Betitigung nur dieser einzigen Spanneinrich-
tung erzeugt werden konnen, so daB das anderenfalls
erforderlich sukzessive Anziehen mehrerer Halteele-
mente entbehrlich wird. Da die Spanneinrichtung iiber
das Kraftiibertragungselement an allen Halteelementen
gleichzeitig und mit im wesentlichen gleicher Kraftein-
wirkung angreift, ist vorteilhaft dafiir gesorgt, daB die
vorgewihlte Lage des Stammes des Christbaumes im
Zuge der Erhéhung der Haltekraft nicht verindert wird,
da sich die angreifenden Haltekrifte unabhingig von
der Kontur des Christbaumstammes zu jedem Zeit-
punkt aufheben. Dasjenige Halteelement, das sich als
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erstes an die Umfangsoberfliche des Baumstammes an-
legt, iibt solange praktisch keine Kraft auf den Baum-
stamm aus, bis sich die tibrigen Halteelemente — gleich-
zeitig oder sukzessive — ebenfalls an die Umfangsfliche
des Baumstammes anlegen. Es werden also bis zu dem
Zeitpunkt, in dem samtliche Halteelemente sich an den
Baumstamm angelegt haben, praktisch keine Krifte auf
den Baumstamm iibertragen, so daB dessen vorgewihl-
te Lage nicht verindert werden kann. Bei der sich an-
schlieBenden weiteren Betitigung der Spanneinrich-
tung werden sodann dber das Kraftiibertragungsele-
ment die Haltekrifte in die Halteelemente derart einge-
leitet, daB sie sich untereinander ausgleichen und somit
eine resultierende Kraft, die den Baumstamm aus seiner
Lage dringen konnte, nicht erzeugt wird. Auf diese
Weise ist vorteilhaft gewihrleistet, da die gewihlte
Lage des Christbaums beibehalten wird und der Christ-
baum in dieser Lage mit dem freien Ende seines Stam-
mes sicher gehalten wird.

Die Unteranspriiche haben vorteilhafte Weiterbil-
dungen der Erfindung zum Inhalt.

Durch die MaBnahmen des Anspruches 2, wonach die
Schwenkachsen der Halteelemente in einer ihnen ge-
meinsamen Ebene geordnet sind, wird vorteilhaft eine
gleichmiBige Anlage der Halteelemente an die Um-
fangsoberfliche des freien Endes des Baumstammes er-
reicht.

Durch die MaBnahmen der Anspriiche 3 bis 5 wird in
baulich einfacher Weise vorteilhaft erreicht, daB erheb-
liche einstellbare Krifte auf die Umfangsoberfliche des
freien Endes des Christbaumes aufgebracht werden
kénnen. Durch die in den Anspriichen 6 und 7 vorge-
schlagenen MaBnahmen lassen sich besonders vorteil-
haft bei ausgesprochen kleiner Bauweise sehr hohe Hal-
tekrifte erzeugen, so daB auch vergleichsweise groBe
Baume zuverlissig gegen ein Umfallen gesichert wer-
den konnen.

Die in Anspruch 8 vorgeschlagene Ausgestaltung des
erfindungsgemidBen Christbaumstinders ermdglicht
den Einsatz von druckmittelbetitigten Zylindern unter
Beibehaltung einer insbesondere radial kompakten
Bauweise.

Durch die Ausgestaltung der freien Endbereiche der
Halteelemente in Form von Klauen, die sich mit zuneh-
mender Haltekraft in dem Baumstamm. verkrallen, wird
in einfacher Weise eine besonders zuverldssige Halte-
rung des Stammes erreicht, insbesondere wenn gemiB
Anspruch 10 hierbei eine in Richtung des FuBteils wei-
sende Kraftkomponente erzeugt wird.

Durch die Ausgestaltung der Erfindung gemiB den
Anspriichen 11 bis 14 wird ein Christbaumstinder ge-
schaffen, der sich einfach und insbesondere preiswert
herstellen 14Bt.

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile der
vorliegenden Erfindung ergeben sich aus der nachfol-
genden Beschreibung einer Ausfiihrungsform anhand
der Zeichnung.

Es zeigt:

Fig. 1 schematisch stark vereinfacht in einer teilwei-
sen seitlichen Schnittdarstellung eine Ausfiihrungsform
der vorliegenden Erfindung;

Fig. 2 schematisch stark vereinfacht eine Draufsicht
von oben auf die Ausfiihrungsform gemaB Fig. 1;

Fig. 3 eine Abwandlung der Ausfithrungsform gemiB
Fig. 1;und

Fig. 4 eine zweite Ausfiihrungsform der vorliegenden
Erfindung.

Ein in der Zeichnung allgemein mit 2 bezeichneter
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Christbaumstinder weist gemaB Fig. 1 im wesentlichen
ein FuBteil 4, beispielsweise eine massive Metallplatte,
ein Dreiecksstinder oder dgl,, und ein hierauf angeord-
netes Aufnahmeteil 6 auf, welches zur Aufnahme eines
in der Zeichnung nicht naher dargesteliten Stammes des
Christbaumes dient. Das Aufnahmeteil 6 besteht im we-
sentlichen aus einem Kreiszylinder 8 mit zum FuBteil 4
senkrechten Seitenwinden sowie einem hierin koaxial
angeordneten Aufnahmekegel 10, dessen Seitenwand
gemiB der Darstellung in Fig. 1 derart geneigt ist, daB
sich der Aufnahmekegel 10 ausgehend von dem FuBteil
4 nach oben hin zum Randbereich des Zylinders 8 erwei-
tert. Mittig in dem Aufnahmekege! 10 ist ein Zentrier-
dorn 12 senkrecht nach oben stehend angeordnet. Wie
insbesondere aus Fig. 2 hervorgeht, sind am AuBeren
Umfang des Aufnahmeteiles 6 bzw. dessen Zylinder 8
mehrere Halteelemente 14, 16, 18 und 20 vorgesehen.
Die Halteelemente 14, 16, 18 und 20 sind hierbei
schwenkbeweglich in am duBeren Umfang des Zylinders
8 vorgesehenen bzw. hieran befestigten Lagerstiitzen
22,24, 26 und 28 mittels Schwenkachsen 30, 32, 24 und 36
schwenkbeweglich gelagert. Die den Schwenkachsen
30, 32, 34 und 36 gegeniiberliegenden Endbereiche der
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 bilden Anlagebereiche
38, 40, 42 und 44, welche zur Anlage an einen in dem
erfindungsgemiBen Christbaumstéinder 2 zu befestigen-
den Christbaumstamm dienen, wie noch erlautert wer-
den wird. Die Halteelemente 14, 16, 18 und 20 sind um
die Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36 zwischen einer
Losestellung, in der der Christbaum frei in den Aufnah-
mekegel 10 einfiihrbar bzw. aus diesem entnehmbar ist,
und einer Haltestellung schwenkbar, in der die Anlage-
bereiche 38, 40, 42 und 44 den Christbaumstamm zwi-
schen sich lagefixieren.

Zum Uberfiithren der Halteelemente 14, 16, 18 und 20
aus ihrer Losestellung in die Haltestellung ist eine
Spanneinrichtung 46 vorgesehen, welche iiber ein
Kraftiibertragungselement 48 auf die einzelnen Halte-
elemente 14, 16, 18 und 20 einwirkt. In dem Ausfiih-
rungsbeispiel gemiB Fig. 1 und 2 weist die Spannein-
richtung 46 einen handelsiiblichen Rastklinkenmecha-
nismus 50 auf, der sich sowohl an dem FuBteil 4 als auch
dem Zylinder 8 iiber geeignete Stege 52 und 54 abstiitzt
und bei dem iiber einem beweglichen Spannhebel 56
eine mit einer Klinkensperre 58 versehene Wickelwalze
60 in Drehung versetzbar ist. Der Spannhebel 56 ist
hierbei mittels einer Zugfeder 62 in Richtung auf den
Zylinder 8 bzw. seine Neutralstellung vorgespannt. Die
Sperrung der Klinkensperre 58 kann iiber einen ent-
sprechenden Entriegelungsbiigel 64 aufgehoben wer-
den, so daB die Walze 60 frei drehbar ist. Insgesamt ist
der Aufbau und die Funktionsweise der Spanneinrich-
tung 46 in Form des Rastklinkenmechanismus 50 allge-
mein bekannt. Das Kraftiibertragungselement 48 ist im
Falle der Ausfiihrungsform von Fig. 1 und 2 ein Stahlseil
66, welches gemiB Fig. 1 mit einem Ende auf der Walze
60 befestigt ist und von dieser aufgenommen werden
kann. Ausgehend von der Walze 60 durchliuft das Stahl-
seil 66 entsprechend dimensionierte Bohrungen 68, 70,
72 und 74 in den Halteelementen 14, 16, 18 und 20, wie
insbesondere aus Fig. 2 hervorgeht. Nachdem das Stahl-
seil 66 die Bohrung 74 in dem Halteelement 18 durchtre-
ten hat, wird das verbleibende freie Ende des Stahlseiles
66 in geeigneter Weise entweder an dem FuBteil 4 oder
im Bereich des Aufnahmeteiles 6 befestigt. Dies kann
durch ein SeilschloB 76 oder dgl. erfolgen.

Wie insbesondere aus der Draufsicht gemiB Fig. 2
hervorgeht, umschlingt somit das als Kraftiibertra-



DE 39 32 473 Al

5

gungselement 48 dienende Stahlseil 66, ausgehend von
der Spanneinrichtung 46, eine Einsteckéffnung 78 im
Bereich der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 zu etwa
75% und durchsetzt hierbei die Halteelemente 14, 16, 18
und 20 in den Bohrungen 68, 70, 72 und 74.

Solange das Stahlseil 66 schlaff ist, d. h. solange es
nicht {iber die Spanneinrichtung 46 gespannt ist, werden
die Halteelemente 14, 16, 18 und 20 durch Riickstellfe-
dern 80, 82, 84 und 86 in Richtung ihrer Losestellung
vorgespannt.

Die Funktionsweise des bisher beschriebenen erfin-
dungsgemiBen Christbaumstinders ist wie folgt: Der in
dem Christbaumstinder 2 zu befestigende Christbaum
wird mit dem freien Ende seines Stammes in die Ein-
steckoffnung 78 zwischen den Anlagebereichen 38, 40,
42 und 44 der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 in Fig. 1
nach unten in den Aufnahmekegel 10 des Zylinders 8
bzw. des Aufnahmeteiles 6 eingefiihrt. Uber den Zen-
trierdorn 12 erfolgt sodann eine erste vorliufige Lagefi-
xierung des Stammes in horizontaler Richtung. Der ge-
samte Christbaum wird nun von Hand in eine vertikale
Stellung gebracht, wonach dann die selbe Person, die
den Baumstamm in vertikaler Lage hilt, durch Betiti-
gung des Spannhebels 56 die Walze 60 in Drehung ver-
setzt, so daB das Stahlseil 66 sukzessive auf die Walze 66
aufgewickelt wird und sich spannt. Die Betitigung des
Spannhebels 56 erfolgt hierbei besonders vorteilhaft
durch FuBbetitigung von ein und derselben Person, die
den Baumstamm in vertikaler Stellung hilt. Dadurch,
daB das als Kraftiibertragungselement 48 fungierende
Stahlseil 66 durch Betitigung des Spannhebels 56 der
Spanneinrichtung 46 nach und nach auf der Walze 66
aufgewickelt wird, wobei das andere freie Ende des
Stahlseiles 66 in dem SeilschloB 76 festgelegt ist, bewirkt
die sich in dem Stahlseil 66 aufbauende Zugspannung
sowie weiterhin die sich verringernde Linge des Stahl-
seiles 66 allgemein, daB die Halteelemente 14, 16, 18 und
20 in Fig. 1 und 2 in Richtung auf eine Symmetrieachse
zubewegt werden, wobei die Symmetrieachse als axiale
Verliangerung des Zentrierdornes 12 zu verstehen ist.
Das sich sukzessiv verkiirzende Stahlseil 66 zieht die
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 entgegen der Kraft der
Riickstellfedern 80, 82, 84 und 86 nach innen, wobei die
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 entsprechende
Schwenkbewegungen um die Schwenkachsen 30, 32, 34
und 36 ausfiihren, so daB sich die Anlagebereiche 38, 40,
42 und 44 sukzessive an die Oberfliche des Baumstam-
mes anndhern. Die Halteelemente 14, 16, 18 und 20
schwenken hierbei in Ebenen, die sich gemiB Fig. 2 im
wesentlichen in der Symmetrieachse schneiden.

Dadurch, daB das Stahiseil 66 die Halteelemente 14,
16, 18 und 20 in den jeweiligen Bohrungen 68, 70, 72 und
74 durchsetzt, wird die von der Spanneinrichtung 46
aufgebrachte Spannkraft gleichzeitig auf simtliche Hal-
teelemente 14, 16, 18 und 20 iibertragen und im wesentli-
chen gleichmiBig auf die einzelnen Halteelemente 14,
16, 18 und 20 verteilt, was zu dem folgenden wesentli-
chen Vorteil fiihrt:

Im folgenden sei angenommen, daB das Halteelement
14 gemiB Fig. 2 mit seinem Anlagebereich 38 im Zuge
seiner Schwenkbewegung als erstes an die Oberfliche
des eingefilhrten Baumstammes anschligt, da der
Baumstamm im Bereich des Halteelementes 14 eine un-
regelmiBige Vorwdlbung haben moge. Bei einer weiter-
fihrenden Betitigung der Spanneinrichtung 46 wird das
Stahlseil 46 weiterhin von der Walze 60 aufgenommen
und eine entsprechende Spannkraft von dem Stahlseil
66 iibertragen. Das Halteelement 14, dessen Anlagebe-

10

20

30

35

40

45

50

55

60

65

6

reich 38 an der Oberfliche des Baumstammes anliegt,
bt jedoch keinerlei Krafteinwirkung auf den Baum-
stamm aus, da das Stahlseil 66 die Bohrung 70 praktisch
kraftfrei durchlaufen kann und somit nur die verbleiben-
den Halteelemente 16, 18 und 20 sukzessive auf die Um-
fangsoberfliche des Baumstammes zubewegt werden.
Dasjenige der Halteelemente 14, 16, 18 und 20, das die
Umfangsoberfliche des Baumstammes zuerst erreicht
hat, legt sich also im wesentlichen kraftfrei an diese
Oberfliche solange an, bis die verbleibenden Halteele-
mente ebenfalls — entweder dann gleichzeitig oder
auch zeitlich aufeinanderfolgend — die Stammoberfla-
che erreicht haben. Erst wenn siamtliche Halteelemente
14, 16, 18 und 20 mit ihren entsprechenden Anlageberei-
chen 38, 40, 42 und 44 an der Umfangsoberfliche des
Baumstammes anliegen, wirkt die von der Spanneinrich-
tung 46 auf das Stahlseil 66 aufgebrachte Kraft wieder
im wesentlichen gleichmiaBig verteilt auf simtliche Hal-
teelemente 14, 16, 18 und 20, so daB nun die Anlagebe-
reiche 38, 40, 42 und 44 unter der Kraft der Spannein-
richtung 46 an den Umfang des Baumstammes ange-
driickt werden.

Wie insbesondere aus Fig. 1 hervorgeht, sind die An-
lagebereiche 38, 40, 42 und 44 der Halteelemente 14, 16,
18 und 20 vorteilhafterweise mit angespitzten Klauen
oder Krallenbereichen 88, 90, 92 und 94 versehen, wel-
che sich nach erfolgter Anlage an die Umfangsoberfli-
che des Baumstammes bei einer weiter aufgebrachten
Kraft auf das Stahlseil 66 in den Baumstamm eingraben
und somit die Haltekrifte erhohen. Hierbei ist beson-
ders vorteilhaft, daB durch die klauenférmige Ausbil-
dung der Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44 im Zuge des
Spannens des Stahlseiles 66 mittels des Spannhebels 56
ein Teil der von dem Stahlseil 66 aufgebrachten Halte-
kraft in Richtung auf das FuBteil 4 des Christbaumstin-
ders 2 in den Baumstamm eingeleitet wird, so daB der
Baumstamm durch die Klauen 88, 90, 92 und 94 in das
Innere des Aufnahmeteiles 6 hineingedriickt wird und
somit eine besonders sichere Halterung erfihrt.

Es ist auch moglich, die Anlagebereiche 38, 40, 42 und
44 nicht in Klauenform auszubilden, sondern vielmehr in
Form von abgeflachten und gegebenenfalls sogar ge-
polsterten Anlagekissen. Insbesondere wenn Verletzun-
gen des eingespannten Baumes vermieden werden sol-
len, ist diese Ausgestaltung der Anlagebereiche vorzu-
ziehen.

Fig. 3 zeigt eine Abwandlung des erfindungsgemiBen
Christbaumsténders im Bereich des Halteelementes 14.
Es versteht sich, daB diese Abwandlung auch auf die
ibrigen Halteelemente 16, 18 und 20 zutrifft.

Gemal Fig. 3 ist das Halteelement 14 an seinem be-
ziiglich der Schwenkachse 30 dem Anlagebereich 38
gegeniiberliegenden Ende verldngert und weist dort ei-
nen Hebelabschnitt 96 auf, der gegeniiber dem Halte-
element 14 einen Winkel von ungefihr 90° einnimmt.
Zwischen der Oberseite des FuBteiles 4 und dem freien
Endabschnitt des Hebelabschnittes 96 ist ein Kraftiiber-
tragungselement in Form eines Druckzylinders 98 vor-
gesehen, der sich zylinderseitig an dem FuBteil 4 in ei-
nem Lager 100 abstiitzt. Die Kolbenstange des Druck-
zylinders 98 stiitzt sich an dem Hebelabschnitt 96 eben-
falls an einem Lager 102 ab. Weiterhin ist eine Druck-
mittelleitung 104 vorgesehen, mit der die Druckzylinder
98 der iibrigen Halteelemente 16, 18 und 20 ebenfalls in
Serie verbunden sind. Die einzelnen Druckzylinder 98
und die sie verbindende Druckmittelleitung 104 bilden
zusammen das Kraftiibertragungselement 48 in der Ab-
wandlung gemiB Fig. 3. Als Spanneinrichtung 46 fiir das
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Kraftiibertragungselement 48 dient dabei eine in der
Zeichnung nicht naher dargestellte Druckmittelpumpe,
mittels der ein unter Druck stehendes Fluid, beispiels-
weise ein Hydraulikol oder dgl. oder Druckluft iiber die
Druckmittelleitung 104 den einzelnen Druckzylindern
zufithrbar ist, so daB die Halteelemente 14, 16, 18 und 20
ihre entsprechenden Schwenkbewegungen aus der L-
sestellung in die Haltestellung und wieder zuriick aus-
fithren kénnen.

Die Druckmittelpumpe kann hierbei nach Art einer
Druckluftpumpe hand- oder fuBbetiitigt sein, sie kann
aber auch eine elektrisch angetriebene Pumpe oder dgl.
sein.

In einer weiteren Ausfithrungsform des erfindungsge-
méaBen Christbaumstinders sind die Halteelemente 14,
16, 18 und 20 nicht als separate, an dem Aufnahmeteil 6
schwenkbeweglich gelagerte Bauteile ausgebildet, son-
dern die einzelnen Halteelemente und das Aufnahmeteil
sind einsttickig miteinander verbunden. Fig. 4 zeigt die-
se zweite Ausfithrungsform der vorliegenden Erfindung
in perspektivischer, schematisch vereinfachter Ansicht.

GemiB Fig. 4 ist das kreiszylindrische Aufnahmeteil 6
auf dem FuBteil 4 des Christbaumstinders befestigt.
Halteelemente — im dargestellten Beispiel vier — 14,
16, 18 und 20 sind einstiickig an dem Aufnahmeteil 4
angeordnet. Die notige Beweglichkeit der Halteelemen-
te 14, 16, 18 und 20 wird dadurch erreicht, daB das Auf-
nahmeteil und die Halteelemente aus einem federnden
Material geformt sind, beispielsweise Federstahl oder
— gegebenenfalls verstiarkten — Kunststoffen. Die ein-
zeinen, als federnde Biigel oder Laschen ausgebildeten
Halteelemente lassen sich ebenfalls unter der Kraft des
— in Fig. 4 nicht dargestellten — Kraftiibertragungsele-
mentes 48 an den einzuspannenden Christbaum anlegen
und kehren bei Wegnahme der Kraft aufgrund ihrer
Eigenelastizitit wieder in die Losestellung zuriick. Die
federnde Anlage in die Haltestellung und das federnde
Zuriickkehren der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 4Bt
sich verbessern bzw. erleichtern, wenn das Material im
Ubergangsbereich zwischen den Halteelementen und
dem Aufnahmeteil durch geeignete Fertigungsschritte
eine Schwichung erfihrt, beispielsweise durch Ausbil-
den von Einschniirungen 106 und 108 in jedem Uber-
gangsbereich.

Das Aufnahmeteil 6 und die hieran ausgebildeten
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 lassen sich bei dieser
Ausfithrungsform in besonders vorteilhafter Weise aus
einem Flachmaterial in einem Arbeitsgang beispielswei-
se durch Stanzen ausformen, wonach das Stanzteil le-
diglich noch zu einem Zylinder gebogen und an seinen
Beriihrungskanten verbunden werden muB, um das
kreiszylindrische Aufnahmeteil 4 mit den daran nach
oben vorstehenden Halteelementen zu bilden. Die Ver-
bindung erfolgt hierbei angepaBt an das jeweis verwen-
dete Material. In Fig. 4 ist beispielsweise eine Stumpf-
schweiBnaht 110 dargestellt, welche nach der Rundfor-
mung des ebenen Stanzteiles die Zylinderform des Auf-
nahmeteiles 6 aufrechterhilt. Anstelle der SchweiBnaht
110 sind auch Nieten in sich iiberlappenden Wandberei-
chen des Aufnahmeteiles 6, WirmeschweiBen, Punkt-
schweiBen, Kleben oder dergl. zur Erzielung einer Ver-
bindung moglich.

Das erforderliche Spannmittel beispielsweise in Form
des Stahlseils 66 wird bei dieser Ausfiihrungsform vor-
zugsweise in Osen gefiihrt, die auf den Riicken der Hal-
teelemente aufgesetzt oder an diesen ausgeformt wer-
den.

Der erfindungsgemidfie Christbaumstinder 2 weist
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somit die folgenden wesentlichen Vorteile und Eigen-
schaften auf: Im Zuge der Uberfiihrung der Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 aus ihrer Lose- in die Haltestel-
lung legt sich dasjenige Halteelement, das den Umfang
des zu befestigenden Baumstammes als erstes erreicht,
solange praktisch kraftfrei an diesen Umfang an, bis
auch die verbleibenden Halteelemente sich an den Um-
fang angelegt haben. Erst danach wird die von der
Spanneinrichtung 46 aufgebrachte Spannkraft gleich-
maBig auf alle Halteelemente 14, 16, 18 und 20 iibertra-
gen, so daB sich die Anlagebereiche 38, 40, 42 und 44
bzw. die Halteklauen 88, 90, 92 und 94 an den Umfang
des Stammes anlegen bzw. sich in diesen eingraben.
Hierdurch ist sichergestellt, daB im Zuge des Einspan-
nens des Christbaumes in den erfindungsgemiBen
Christbaumsténder 2 der Baumstamm durch die aufge-
brachte Spannkraft auch bei einer zeitlich nacheinander
und unregelmiBig erfolgenden Anlage der einzelnen
Halteelemente nicht aus seiner Ausrichtung gedringt
wird, da die eigentliche Spann- bzw. Haltekraft erst auf-
gebracht wird, nachdem sich alle Halteelemente 14, 16,
18 und 20 an den Umfang des Baumstammes angelegt
haben.

Mit dem erfindungsgemiBen Christbaumstinder 2 ist
es auch einer Person allein problemlos méglich, einen
Christbaum vertikal aufzustellen, da der Baumstamm
nur in die Einsteck6ffnung 78 eingefithrt zu werden
braucht, anschlieBend von Hand vertikal ausgerichtet
und durch per FuB erfolgende Betitigung des Spannhe-
bels 56 der Spanneinrichtung 46 lagefixiert und gehalten
wird. Dabei wird das Stahlseil 66 angezogen und der
Baum in den Christbaumstinder 2 eingespannt. Auf-
wendige Einstell- und Justierarbeiten durch individuel-
les Anziehen von umfangsseitig verteilten Spannschrau-
ben oder etwa das Verkeilen des Baumes zur Erzielung
einer vertikalen Ausrichtung des Stammes sind somit
nicht mehr nétig.

Bei der Abwandlung gemiB Fig. 3, bei der die Spann-
einrichtung eine Druckmittelpumpe ist, kann das Ein-
spannen des Baumes noch einfacher erfolgen, da dann
gegebenenfalls eine elektrisch betriebene Druckmittel-
pumpe die einzelnen Druckzylinder 98 mit unter Druck
stehendem Fluid versorgt und die einzelnen Halteele-
mente 14, 16, 18 und 20 in ihre Haltestellung iiberfiihrt.
Wird als Druckmittelpumpe eine mechanisch betriebe-
ne Pumpe verwendet, so handelt es sich vorzugsweise
um eine mit FuBkraft zu betitigende Pumpe, so daB der
Spannvorgang dem Betitigen des Spannhebels 56 in der
Ausfithrungsform gemiB Fig. 1 entspricht.

In jedem Fall wird der Stamm des Christbaumes
durch die sich sukzessive anlegenden Halteelemente 14,
16, 18 und 20 nicht aus seiner Lage gedringt, in die er
vor Betitigung der Spanneinrichtung 46 gebracht wur-
de. Es ist somit auch moglich, den Stamm absichtlich in
einer bestimmten Schrig- oder Schieflage fest und si-
cher einzuspannen. Dies ist dann von Vorteil, wenn die
Unterlage des Christbaumstiinders 2 nicht horizontal ist,
beispielsweise im Freien, so daB ein senkrecht einge-
spannter Baum letztendlich schief stehen wiirde.

Zum Uberfithren der Halteelemente 14, 16, 18 und 20
aus ihrer Halte- in die Lésestellung wird bei der Ausfiih-
rungsform gemiB Fig. 1 der Entriegelungsbiigel 64 be-
titigt, so daB die Klinkensperre 58 nicht mehr auf die
Walze 60 wirkt. Durch die ihm eigene Elastizitit ent-
spannt sich das Stahlseil 66, und die Halteelemente 14,
16, 18 und 20 und werden durch das Stahlseil 66 nicht
mehr in ihre Haltestellung gedringt, sondern kehren
vielmehr entweder unter der Einwirkung der Riickstell-
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federn 80, 82, 84 und 86 oder unter Aufbringung einer
gewissen Fingerkraft in ihre Losestellung zuriick, so daB
der Christbaum aus dem Christbaumstinder 2 heraus-
genommen werden kann.

Im Falle der Abwandlung von Fig. 3 wird das Druck-
mittel aus den einzelnen Druckzylindern 98 abgesaugt
oder entweicht selbststindig nach Betitigung eines ent-
sprechenden Ventils, so daB die Halteelemente 14, 16,18
und 20 ebenfalls in ihre Losestellung zuriickkehren.

Ein wesentlicher Vorteil des Christbaumstidnders ge-
mibB der vorliegenden Erfindung ist auBerdem, daB so-
wohl in der Ausfiihrungsform gemiB Fig. 1 und 2 als
auch in der Abwandlung gemiB Fig. 3 und der zweiten
Ausfihrungsform gemiB Fig. 4 die Haltestellung der
Halteelemente 14, 16, 18 und 20 jederzeit nachgestellt
werden kann. Dies ist insbesondere dann vorteilhaft,
wenn der Christbaum ldngere Zeit in dem Christbaum-
stander 2 verweilt, da durch das einsetzende Austrock-
nen des Holzes der Stamm des Christbaumes zu schwin-
den beginnt, so daB die Klemmung des Baumes allmih-
lich nachldBt. Durch ein- oder mehrmaliges Betitigen
des Spannhebels 56 kann in diesem Fall das Stahlseil 66
problemlos nachgespannt und somit eine sichere Halte-
stellung der Halteelemente 14, 16, 18 und 20 wieder
erreicht werden. Auch im Falle der Abwandlung von
Fig. 3 kann die Haltekraft der Halteelemente 14, 16, 18
und 20 in ihrer Haltestellung durch kurzes Betitigen der
Druckmittelpumpe nachgestelit werden.

Im Rahmen der vorliegenden Erfindung sind noch die

folgenden Abwandlungen denkbar, auf die hier im fol-
genden kurz eingegangen werden soll:
Es versteht sich, daB die in dem Ausfithrungsbeispiel
dargestellte Anzahl der Halteelemente — hier vier —
nicht zwingend ist. Es ist auch moglich, nur drei derarti-
ge Halteelemente vorzusehen, es kénnen aber auch
mehr als vier umfangsseitig gleichmiBig angeordnete
Halteelemente vorgesehen werden.

Die Ausbildung der Spanneinrichtung 46 in Form des
Rastklinkenmechanismus ist ebenfalls nur beispielhaft
zu verstehen; es sind auch andere Spanneinrichtungen
zum Spannen des Stahlseiles 66 denkbar. So kénnen
beispielsweise Elektromotoren vorgesehen werden,
welche beispielsweise iiber ein entsprechendes Schnek-
kenradgetriebe mit Selbsthemmung oder dgl. die zur
Betdtigung der Halteelemente nétige Spannkraft auf
das Stahlseil 66 aufbringen.

Anstelle des Spannhebels 56 oder zusitzlich hierzu
kann an der Spanneinrichtung 46 gemiB Fig. 1 auch
eine Einsteckhiilse vorgesehen werden, in welche dann
ein Besenstiel oder dgl. eingefiihrt werden kann, um die
Spanneinrichtung 46 zu betitigen. Dies kann insbeson-
dere dann von Vorteil sein, wenn der in dem Christ-
baumstiander 2 zu befestigende Baum in seinem unteren
Bereich sehr ausladend ist, so daB der Spannhebel 56
nur schwer zugianglich ist. Auch der Entriegelungsbiigel
64 kann vorteilhafterweise eine Art Fernbedienung auf-
weisen, beispielsweise einen Seilzug oder dergleichen.
Dies hat den Vorteil, daB man zum Offnen bzw. Losen
der Spanneinrichtung 46 nicht unter den Christbaum
kriechen muB, der zum Zeitpunkt des Lésens zumeist
schon ausgetrocknet ist und entsprechend nadelt.

Die Einbaulage des Druckzylinder 98 in der Abwand-
lung gemaB Fig. 3 ist ebenfalls nur als Beispiel zu verste-
hen. Es sind auch andere Einbaulagen denkbar, bei de-
nen die Kraft des Druckzylinders 98 auf die Halteele-
mente iibertragen wird.

In der Darstellung gemiaB den Fig. 1 und 2 durchliuft
das Stahlseil 66 die Bohrungen 68, 70, 72 und 74 in den
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Halteelementen 14, 16, 18 und 20. Dies kann unter Um-
stinden bedeuten, da durch die Bohrungen 68, 70, 72
und 74 die Halteelemente 14, 16, 18 und 20 in ihrem
Bereich zwischen den Anlagebereichen 38, 40, 42 und 44
und den Schwenkachsen 30, 32, 34 und 36 unnétig ge-
schwicht werden. Es kann somit vorteilhaft sein, das
Stahlseil 66 auBen um die Halteelemente 14, 16, 18 und
20 herumzufiihren, wobei dann die Fiihrung des Stahl-
seils 66 in auf die Halteelemente aufgeschweiBten Osen
oder dgl. erfolgt.

Die beschriebenen Ausfiihrungsformen sind nicht auf
die Halterung eines Christbaumes beschrinkt. Es ist
vielmehr moéglich, praktisch jeden beliebigen anndhernd
stabférmigen Gegenstand mit dem erfindungsgemiBen
Christbaumstinder 2 zu halten. So konnen beispielswei-
se auch andere Biume zu Dekorationszwecken, Son-
nenschirme, Fahnenmasten, Verkehrsschilder oder dgl.
problemlos und sicher eingespannt werden.

Das Innere des Aufnahmeteiles 6 bzw. des Zylinders 8
ist vorzugsweise wasserdicht ausgebildet, so daB der
Aufnahmekegel 10 oder der Zylinder 8 mit Wasser ge-
fiillt werden kann, so daB der in dem Christbaumstinder
2 gehaltene Baum ldnger frisch bleibt und nicht aus-
trocknet.

Patentanspriiche

1. Christbaumstander mit einem FuBteil, einem an
dem FubBteil angeordneten Aufnahmeteil fiir den
Stamm des Christbaums und mehreren um eine
Symmetrieachse angeordneten Halteelementen,
die oberhalb des Aufnahmeteils zwischen einer L6-
sestellung und einer Haltestellung in Ebenen unab-
héngig voneinander einzeln schwenkbeweglich
sind, welche sich zumindest annihernd in der Sym-
metrieachse schneiden, wobei die Halteelemente in
der Haltestellung mit einem Anlagebereich unter
Druck an den Stamm des Christbaums anlegbar
sind, dadurch gekennzeichnet, daB der Christ-
baumstinder (2) eine einzige Spanneinrichtung (46)
aufweist, die iiber ein Kraftiibertragungselement
(48) gleichzeitig an simtlichen Halteelementen (14,
16, 18, 20) mit an jedem Halteelement im wesentli-
chen gleicher Krafteinwirkung angreift und die
Halteelemente mit zunehmender, in ihrem Endwert
einstellbarer Haltekraft in ihre Haltestellung be-
wegt.

2. Christbaumsténder nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Halteelemente (14, 16, 18, 20)
um Schwenkachsen (30, 32, 34, 36) schwenkbeweg-
lich sind, die in einer ihnen gemeinsamen und senk-
recht zur Symmetrieachse verlaufenden Ebene lie-
gen.

3. Christbaumstiénder nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, daB das Kraftiibertragungs-
element (48) an jedem Halteelement (14, 16, 18, 20)
in einem zwischen dem Anlagebereich (38, 40, 42,
44) und der Schwenkachse (30, 32, 34, 36) liegenden
Bereich angreift.

4. Christbaumstinder nach einem der Anspriiche 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB das Kraftiiber-
tragungselement (48) ein auf Zug belastbares und
flexibles Bauteil, vorzugsweise ein Stahlseil (66) ist.

5. Christbaumstinder nach einem der Anspriiche 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Spannein-
richtung (46) eine losbare Rastklinkeneinrichtung
(50) ist.

6. Christbaumstander nach Anspruch 1 oder 2, da-
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durch gekennzeichnet, daB das Kraftiibertragungs-
element (48) eine Druckmittelleitung (104) mit an
diese angeschlossenen Druckzylindern (98) ist, wel-
che an den Halteelementen (14, 16, 18, 20) angrei-
fen.

7. Christbaumstinder nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Spanneinrichtung (46) eine
Druckmittelpumpe ist. -

8. Christbaumstinder nach Anspruch 6 oder7, da-
durch gekennzeichnet, daB die Druckzylinder (98)
an den Halteelementen (14, 16, 18, 20) jeweils in
einem Bereich angreifen, der beziiglich der
Schwenkachse (30, 32, 34, 36) an dem dem Anlage-
bereich (38, 40, 42, 44) gegeniiberliegenden Ende
der Halteelemente ausgebildet ist.

9. Christbaumstander nach einem der Anspriiche 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Anlagebe-
reich (38, 40, 42, 44) in Form einer Klaue (88, 90, 92,
94) ausgebildet ist, die sich bei Erreichen der Halte-
stellung unter der Einwirkung der von der Spann-
einrichtung (46) iiber das Kraftiibertragungsele-
ment (48) aufgebrachten Kraft in die Oberfliche
des Stammes des Christbaums eindriickt.

10. Christbaumstdander nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, daB die Haltekraft iiber die Klau-
en (88, 90, 92, 94) derart in den Stamm des Christ-
baums eingeleitet wird, daB ein Teil der Haltekraft
in Richtung auf das FuBteil (4) des Christbaumstin-
ders (2) gerichtet ist.

11. Christbaumstinder nach einem der Anspriiche 1
bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB die Halteele-
mente (14, 16, 18, 20) und das Aufnahmeteil (6) und
einstiickig ausgebildet sind.

12. Christbaumstinder nach Anspruch 11, dadurch
gekennzeichnet, daB die Halteelemente (14, 16, 18,
20) und das Aufnahmeteil (6) aus einem elastisch
deformierbaren Material, insbesondere Federstahl
gefertigt sind.

13. Christbaumstiander nach Anspruch 12, dadurch
gekennzeichnet, daB ein Ubergangsbereich zwi-
schen dem jeweiligen Halteelement (14, 16, 18, 20)
und dem Aufnahmeteil (6) erhohte Elastizitit auf-
weist.

14. Christbaumstinder nach Anspruch 13, dadurch
gekennzeichnet, daB die erhohte: Elastizitdt durch
eine gezielte Materialschwichung (106, 108) im
dortigen Bereich erzielt wird.

Hierzu 3 Seite(n) Zeichnungen
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